Organismo Publico Descentralizado Federal
Reforma Curricular 2007 Nivel Licenciatura =
Direccién Académica cethummnn

PROGRAMA DE ASIGNATURA

CENTRO DE ENSENANZA TECNICA INDUSTRIAL @
g 1

CINEMATICA DE MECANISMOS

OE-11-10

INGENIERIA

INGENIERIA INDUSTRIAL (ESPECIALIDAD DE ING. MECANICA)

MECANICA

INGENIERIA APLICADA (OPTATIVA DE ESPECIALIDAD)

5to

CB-20 CALCULO VECTORIAL, CB-42 DINAMICA

3T-2P 90

AGOSTO 2007 ACADEMIA DE MECANICA

Capacidad para realizar e implementar instalaciones industriales, automatizar procesos y
maquinaria; asi como, para utilizar tecnologias de vanguardia para el mejoramiento de los
procesos industriales.

« Disefiar y mantener instalaciones mecanicas y maquinaria.

« Disefiar mecanismos y estructuras mecanicas aplicadas a la automatizacion.
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CENTRO DE ENSENANZA TECNICA INDUSTRIAL

Organismo Publico Descentralizado Federal
Reforma Curricular 2007 Nive! Licenciatura
Direccion Académica cetizmss

PROGRAMA DE ASIGNATURA

e Comprendera, analizara y aplicara los principios tedricos y técnicas de disefio de la cinematica de mecanismos, en el disefio
de mecanismos de varios de eslabonamientos y de transmision de movimiento, que le permitan realizar el célculo de los
mismos asi como el disefio auxiliado por computadora. Asi mismo construira prototipos de mecanismos simples y complejos
de maquinas y equipos industriales

4
Apto para aplicar el Calculo diferencial e integral en problemas fisicos
" Capaz para aplicar el Calculo Vectorial en problemas de la ingenierfa y del mundo real
Competente para aplicar la teorfas de |la Cinematica de la particula y del cuerpo libre
" Conocimiento de la teorfa de la Metrologia dimensional y capacidad para utilizar los instrumentos en la medicion de diversas partes mecanicas
Capacidad para aplicar las técnicas del Dibujo Mecanico y desarrollar dibujo de piezas y partes en 2 y 3 dimensiones con ayuda de software
especializado tal como Solid Works, Solid Edge, Autocad, etc.
Dominio en el manejo y operacién de Maquinas herramientas
Capacidad para el manejo vy utilizacion de herramienta manual de taller y taladro
Solvente en la Elaboracion de informes.
Capacidad para la Elaboracion de resumenes.
Dominio en el Manejo del sistema operativo Windows
Apto en el manejo de un software de oficina que contenga procesador de palabras, hoja de calculo, tal como Office 0 Works
Capacidad para utilizar administradores de correo electrénico tales como Outlook, Yahoo, Hotmail, Gmail, etc.
Dominio en el uso de Motores de blsqueda para Internet tales como; Google, Yahoo, Alta vista, Windows Live, etc.

Actitud positiva

Critico

Proactivo

Responsable

Disponibilidad para trabajar en equipo,
Colaborativo y participativo '
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CENTRO DE ENSENANZA TECNICA INDUSTRIAL

Organismo Publico Descentralizado Federal
- Reforma Curricular 2007 Nivel Licenciatura ~
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PROGRAMA DE ASIGNATURA

| icenciatura en Ingenieria Mecanica o Ingenieria Mecanica Eléctrica y Maestria en Ingenieria Industrial o

| icenciatura en Ingenieria Industrial en Mecanica y Maestria en Ingenieria Mecanica

Experiencia docente de al menos 5 afios en materias del &rea de Disefio Cinematico y Dindmico

Experiencia de al menos 5 afios en disefie de partes mecanicas, de prototipos de maguinas industriales y de laboratorio

T

1.1 .Conceptos y definiciones
. . < 1.2  .Pares cinematicos inferiores
1 I(’;\:LE“OAQ%%%ON AL DISENO 1.3 .Pares cinematicos supericres 1,2
3 1.4  .Grados de libertad :
K 1.5 .Leyes de mecanismos
USO Y APLICACION DE 7.1. . Clasificacion de programas para andlisis cinematico y
SISTEMAS EXPERTOS Y dindmico ‘
2 SOFTWARE ESPECIALIZADO 7.2. . Menus y comando del Working Model en 2d . 6,7, 8

PARA EL DISENO CINEMATICO || 7.3. . MenUs y Comandos del Cosmos Motion
AUXILIADO COMPUTADORA 7.4. . Menus y comando del KIMA

2.1. . Teoria de la sintesis grafica de mecanismos
SINTESIS GRAFICA DE 2.2. . Sintesis grafica de mecanismos de eslabones

MECANISMOS Y 2:3: . Andlisis de posicion del mecanismo de manivela biela y

LOS ELEMENTOS DE 2.4. . Andlisis de posiciones del cuadrilatero articulado
MECANISMOS 2.5. . Andlisis de posiciones de varios mecanismos de eslabones

auxiliado por computadora % —
17
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CENTRO DE ENSENANZA TECNICA INDUSTRIAL

Organismo Publico Descentralizado Federal
Reforma Curricular 2007 Nivel Licenciatura v
Direccion Académica ~ - cetlamrms

PROGRAMA DE ASIGNATURA

: 3.1. . Teoria de la sintesis analitica de mecanismos
a 3.2. . Analisis de posicion del mecanismo de manivela biela y
4 SINTESIS ANALITICA DE corredera 12345
‘ MECANISMOS v S 3.3. . Analisis de posiciones del cuadrilatero articulado P
I 3.4. . Analisis de posiciones de mecanismos de eslabones
diversos y de transmision de movimiento
, 4.1. . Métodos Gréficos
; 4.2. . Métodos Analiticos
9 ANALISIS DE VELOCIDAD 4.3. . Métodos por Computadora o virtuales 12,345
i 5.1. . Métodos Gréficos ; ThNZA TS,
‘ ANALISIS DE ACELERACION 52 Métodos Analiticos @5% 504,/0
6 DE MECANISMOS Y 5 , 12,345 &% | 7,
5.3. . Métodos por Computadora o virtuales Q | =
MAQUINAS & /éé N
‘ 6.1. . Disefio Gréfico de Levas ] KEE T
: N 6.2. . Disefio Analitico de Levas o |
7; DISENO DE LEVAS 6.3. . Disefio de Levas por computadora 12,345 %’o/
'96?-,,

e (estidn de la informacion de los temas previa a la clase

e Visita a empresas que fabriqguen mecanismos o partes de transmisién de movimiento, tales como poleas, reductores,
engranes, bandas cadenas, etc. O empresas que utilicen software especializado o sistemas expertos en su departamento de
disefio de mecanismos y maquinas

» Desarrollo de proyectos industriales para disefio y construccién de mecanismos para la transmisién de movimiento

» Utilizar técnicas de participacion grupal mezcladas como Corrillos, Phillips 66 y Discusion en pequefios grupos, con el
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Organismo Publico Descentralizado Federal
Reforma Curricular 2007 Nivel Licenciatura
Direccion Académica cetim:

PROGRAMA DE ASIGNATURA

'CENTRO DE ENSENANZA TECNICA INDUSTRIAL @
| i'l

objetivo de inducir al alumno al Trabajo en Equipo y al trabaJo colaborativo
o Exposicion por el profesor de temas importantes
¢ |nvestigacion blbllograflca y de campo
 Lecturas dirigidas para que el estudiante construya su propio conocimiento
« Estudios supervisados para que realice gestion de auto aprendizaje
» Desarrollo de practicas de laboratorio
« Analisis y sintesis de las actividades de aprendizaje y redaccion de las conclusiones obtenidas en hojas de trabajo
* Analisis y sintesis de las de las practicas de laboratorio y edicién de las conclusiones obtenidas en las en hojas de trabajo
 Desarrollo de trabajos de investigacion

ESTRATEGIAS

¢ Aplicar la técnica del portafolio para la recopilacion de evidencias de la evaluacién personal y de equipo

e Aplicar una evaluacion sumativa a través de las evidencias obtenidas en las diferentes actividades de aprendizaje
« Utilizar listas y documentos de cotejo para la evaluacién de los documentos entregados

e Utilizar rubricas para la evaluacién siempre que sea posible

» FEvaluar las capacidades y habilidades adquiridas, mediante examenes practicos del manejo de software especializado en el
‘ laboratorio de Computo

 Evaluar los conoc¢imientos aprendidos, mediante examenes teoricos

¢ FEvaluar la aptitud en el disefio de mecanismos, mediante proyectos industriales de disefioy construcmon de protohpos de
mecanismos

CRITERIOS PTS SN TEy,
» Participacion en clase y laboratorio 5
» Administracion de los proyectos industriales y Trabajo en equipo 10
e Examen practico 20
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CENTRO DE ENSENANZA TECNICA INDUSTRIAL
Organismo Publico Descentralizado Federal
Reforma Curricular 2007 Nivel Licenciatura

Direccion Académica

PROGRAMA DE ASIGNATURA

L sn ey
& S—————cirame:
e t Icsmnn O ERsERANZS
TEGHICA niDUSTIIAL

» Examen tedrico 15
» Documentos de actividades de aprendizaje 10
* Reportes de practicas 10
e Memoria completa del Proyecto industrial 15
» Prototipo funcionando seguin especificaciones 15
NOTA: Se debe yaprobar cada criterio, no es promedio
INSTRUMENTOS

| » Examen tedrico =

Examen practico,

Memoria completa del proyecto industrial

Prototipo funcionando

Emails con archivos adjuntos de los “documentos semanales para administrar proyectos”
Emails con archivos adjuntos de los “reportes de practicas”

Listas de asistencia a clase y laboratorio -

Hojas de trabajo

£
\@3:‘%

%
4 st
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cetlcmmnnrr it
TECHIGA INOUSTMAL

PROGRAMA DE ASIGNATURA

e Investigar los temas previamente, en fuentes fisicas y virtuales

e Analizar y dlscutlr en equipo sobre diferentes tdpicos tratados en el
temario

» Comprobar el disefio de diferentes mecanismos para que se cumpla el
ciclo de movimiento con auxilio de software tal como Working Model y
Cosmos motion

» Solucionar problemas relacionados con los temas de la unidad

» Realizar practicas de laboratorio de los temas de la unidad

» Elaborar un efisayo sobre articulos cientificos-tecnolégicos que se
- relacionen con el temario

1| www.memagazine.org

http://www.elsevier.com/wps/find/homepage.cws_home

http://mx.groups.yahoo.com/group/DisCinematico/files
http://catalogs.mhhe.com/mhhe/home.do
http://mx.groups.yahoo. com/qroup/DlsCmematlco/ﬂleS
[ACTIVIDADES/

http://fie-conference.ora/fie86/papers/139. pdf

DVD de elementos de mecanismos y androides musicales
http://www.design-
simulation.com/wmZ2d/simulationlibrary/advmechanisms.php
http://mx.groups.yahoo.com/group/DisCinematico/files/
PRACTICAS/

http://www.asme.org/Publications/Journals/

- Modelos didacticos de mecanismos simples para mostrar funcionamiento
- Peliculas de descripcion y funcionamiento de mecanismos simples

- Software de disefo ginemético Working Model y Cosmos Motion

- Servidor rapido y de uso abierto, Internet inalambrica, Laptop, Caiion SVGA o de mayor resolucion, Pantalla, mesa para
canon, regulador, extension de 6 metros, salén especializado o laboratorio, bocinas para audio de videos
- Pagina de grupo del curso, documentos de: practicas de laboratorio, actividades de aprendizaje, trabajos, apuntes.

- Laboratorio de computo con 20 PC’S con sistema operativo Windows XP o Vista

\:\%?S\\ANZA TEC' 4’
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CENTRO DE ENSENANZA TECNICA INDUSTRIAL
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Reforma Curricular 2007 Nivel Licenciatura
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PROGRAMA DE ASIGNATURA

. |nvestjgar los temas previamente en fuentes fisicas y virtuales http://mx.aroups.yahoo.com/group/DisCinematico/files

e Analizar y dlSCUtII’ en equipo sobre diferentes todpicos tratados en el {]ﬁgfffM'22f{;”giﬂ/ﬂféﬁfoosnzgp@gidd/l-néjzi('th
temario ' ' : -

http://www.design-
* Solucionar problemas relacionados con los temas de la unidad simulation.com/wmz2d/simulationlibrary/advmechanisms.php
P http://www.design-
, simulation.com/wm2d/simulationlibrary/advaccident.php
ke http://www.design-
- . simulation.com/wm2d/simulationlibrary/advmachines.php
» Realizar practicas de laboratorio en donde se disefien mecanismos
http://mx.groups.yahoo. com/group/DisCinematico/files/

simples aplicando métodos auxiliados por computadora PRACTICAS/

» Analizar ejemplos del célculo mecanismos complejos mediante software || htto://www.workingmodel.com
especializado http.//www.design-simulation.com/AVM2D/
; http://www.symech.com
http://www. solidworksacademic.de/solidworks/products/
research/media/swx_2007 cosmosmotion.pdf

¢ Realizar wsxtas a empresas en donde dlsenen mecanismos y maquinas
utilizando snstemas expertos o software especializado http://www.dodge-pt.com/literature/index. himl

- $ervidor rapido y de uso abierto, Internet inalambrica, Laptop, Cafién SVGA o de mayor resolucién, Pantalla, mesa para
cafon, regulador, extension de 6 metros, saldn o laboratorio especializado, bocinas para audio de videos

- Pagina de grupo del curso, documentos de: practicas de laboratorio, actividades de aprendizaje, trabajos y apuntes

- Archivos de simulacion de mecanismos diversos

- Tutoriales del uso de software de disefio cinematico tal como Solid Works y Cosmos Motion \@%W‘NZME%O

- Manuales para el uso del software ©
- Archivos de ejemplos del disefio de mecanismos mediante el uso de software especializado
- Laboratorio de computo con 20 PC’S con sistema operativo Windows XP o Vista,

- $oftware de disefio cinematico Working Model, Cosmos Motion y KIMA

- Minibus para trasladar alumnos a las visitas industriales, Gestion de visitas industriales
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PROGRAMA DE ASIGNATURA

Investigar los temas previamente, en fuentes fisicas y virtuales

Analizar y discutir en equipo sobre diferentes topicos tratados en el
temario :

Solucionar problemas relacionados con los temas de la unidad

Realizar practicas de laboratorio relacionadas con los topicos tratados en
los temas de la unidad ‘

~Analizar ejemplos del funcionamiento de mecanismos en video o en

software especializado, para observar su funcionamiento y los
desplazamientos de sus partes al realizar el ciclo de movimiento

Disefiar mecanismos simples aplicando los métodos de la sintesis grafica
de mecanismos

Disefiar con auxilio de de la Computadora y software tal como Working
Model y Cosmos motion, diferentes mecanismos aplicando la sintesis
grafica de mecanismos

Desarrollar un 'Proyecto industrial de un prototipo de mecanismo,
aplicando la sintesis grafica de mecanismos auxiliado por computadora.
Ejemplo: un Androide Volador aplicando los mecanismos de manivela
biela y corredera, el cuadrilatero articulado, y otros elementos que se
requieran

Desarrollar practicas de taller para la fabricacion del prototipo

De ser posible realizar visitas industriales en donde fabriquen partes de
mecanismos y mecanismos de transmisién de movimiento

http://mx.groups.yahoo.com/group/DisCinematico/files

http://mx.groups.yahoo.com/group/DisCinematico/files
[ACTIVIDADES/

Review Mechanism and Machine Teory 20(4) pp. 285-295
hitp://mx.aroups.yahoo.com/aroup/DisCinematico/files/
PRACTICAS/

Modelos de trabajo animados en CD ROM Norton Diserio
de maquinaria Mc Graw Hill '
http://www.proguest.com

http://www.design-
simulation.com/wm?2d/simulationlibrary/advmachines.php
http://www.cedarville. edu/dept/ea/kinematics/ccapdf/fccca,
htm

hitp://www.math2.math.nthu.edu.tw/jcchuan/java-
sketchoad/peau.htm

http://www. mfdabbs. pwp.blueyonder.co.uk/MathsPages/
SketchPad '

Files/Mechanical Linkages/Mechanical_Linkages.htm
Software FOURBAR

Software SIXBAR

Software Working Model
http://mx.groups.yahoo.com/group/DisCinematicoffiles/
PROYECTOS/

Videos de fabricacion de androides voladores
http://www.dodqe-,‘\sﬁ“‘\“z" T&p

FC
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PROGRAMA DE ASIGNATURA

mpvimiento

Software de disefio cinematico Working Model y Cosmos Motion y KIMA

$ ldOl‘ rapldo y de uso abierto, Internet inalambrica, Laptop, Canon SVGA o de mayor resolucmn Pantalla, mesa para
ai fién, regulador, exténsion de 6 metros, salén o Iaboratorlo especializado, bocinas para audio de videos
agina de grupo del curso, documentos de: practicas de laboratorio, actividades de aprendizaje, trabajos apuntes y
:T oyectos
Modelos didacticos de mecanismos simples para mostrar funcionamiento,
Pehculas de mecanismos diversos en donde se observe su funcionamiento y el ciclo de movimiento
- )\rchlvos de ejemplos de funcionamiento de mecanismos de software especializado en donde se observe el ciclo de

- Laboratorio de computo con 20 PC’S con sistema operativo Windows XP o Vista

- Minibds para trasladar alumnos a las visitas industriales, Gestion de visitas industriales

\@g\l ANZA 750

» Investigar los temas previamente, en fuentes fisicas y virtuales

e Analizar y discutir en equipo sobre diferentes topicos tratados en el
temario

e Solucionar problemas relacionados con los temas de la unidad

e Realizar practicas de laboratorio relacionadas con los topicos tratados en
los temas de |la unidad

* Analizar ejemplos del funcionamiento de mecanismos en video o en
software especializado, para observar los desplazamientos de sus partes

http://mx.groups.yahoo.com/group/DisCinematico/files

http://mx.groups.yahoo.com/group/DisCinematico/files
[ACTIVIDADES/

http://www. symech.com
http://mx.groups.vahoo.com/group/DisCinematico/files/
PRACTICAS/

http://www.design-
simulation.com/wm2d/simulationlibrary/advmachines.php
Archivo Animation.html
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PROGRAMA DE ASIGNATURA

al realizar el ciclé de movimiento Software FOURBAR Q.)\%"—W\NMTEQ’V/%
» Disefiar mecanismos simples aplicando los métodos de la sintesis & 4’%
ANALITICA de mecanismos g F @ %
» Disefiar con auxilio de de la Computadora y software ESPECIALIZADO, § - =
diferentes mecanismos aplicando la sintesis ANALITICA de mecanismos || Software MathCad & N
: ; fai o Software TK Solver ) $
» De ser posible realizar visitas a empresas con departamento de disefio de % &
mecanismos de transmision de movimiento “Coion oe O°

- Servidor rapido y de uso abierto, Internet inalambrica, Laptop, Cafion SVGA o de mayor resolucién, Pantalla, mesa para
canén, regulador, extensién de 6 metros, salén o laboratorio especializado, bocinas para audio de videos

- Pagina de grupo del curso, documentos de: practicas de laboratorio, actividades de aprendizaje, trabajos, apuntes y
proyectos f

- Modelos didacticos de mecanismos complejos para mostrar funcionamiento,

- Mlemorias de calculo de mecanismos diversos en donde se muestre la sintesis analitica para que desarrollen el ciclo de
movimiento requerido

aboratorio de computo con 20 PC’S con sistema operativo Windows XP o Vista

Software de disefio cinematico en donde se pueda programar la sintesis analitica de los mecanismos, como TKsolver

- Minibus para trasladar alumnos a las visitas industriales

Gestion de visitas industriales
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PROGRAMA DE ASIGNATURA

Investigar los temas previamente, en fuentes fisicas y virtuales

Analizar y discutir en equipo sobre diferentes tdpicos tratados en el
temario ‘ '

Solucionar problemas relacionados con los temas de la unidad

Realizar practicas de laboratorio relacionadas con los tépicos tratados en
los temas de la unidad

Analizar ejemplos del célculo de mecanismos considerando la variable de
velocidad y aplicando métodos, graficos, analiticos y virtuales

- Disefiar mecanismos simples aplicando los métodos gréaficos, analiticos

del analisis de la velocidad

Disefiar con auxilio de la Computadora y software ESPECIALIZADO,
diferentes mecanismos considerando el andlisis de la velocidad de sus
elementos '

Desarrollar auxiliado por computadora un Proyecto industrial de un
prototipo de mecanismo para la transmision de movimiento, aplicando
sistemas expertos como Working Model. Ejemplo: Un mecanismo de
retorno rapido tobteniendo las tablas y graficas de desplazamiento y
angulos de oscilacion, la velocidad angular y/o lineal, la aceleracion
angular y/o lineal contra el angulo de giro de la manivela conductora en el
eje de las X, para todos los elementos mecanicos del mecanismo de
retorno rapido

Desarrollar practicas de taller para la fabricacion del prototipo

De ser posible realizar visitas a empresas con departamento de disefio en
donde disefien mecanismos de transmision de movimiento

http://mx.groups.vahoo.com/group/DisCinematico/files

http://mx.groups.yahoo.com/group/DisCinematico/files
/ACTIVIDADES/

http://mx.groups.yahoo.com/group/DisCinematico/files/
PRACTICAS/ '

http://www.youtube.com/watch?v=4eUibFQKJgl
http://lwww.youtube.com/
watch?v=CufN43By79s&feature=related

http:/iwww.design-
simulation.com/wm2d/simulationlibrary/advgears.php
http://www.workingmodel.com
http://iwww.design-simulation.com/VWM2D/
http://www,.symech.com
http://www.solidworksacademic.de/solidworks/products/
research/media/swx_2007 cosmosmotion.pdf

http://mx.groups.yahoo.com/group/DisCinematico/
files/PROYECTOS/

ACTICO, EQUIP

Servidor rapido y de uso abierto, Internet inalambrica, Laptop, Cafion SVGA o de mayor resolucion, Pantalla, mesa para
canon, regulador, extensidn de 6 metros, salén o laboratorio especializado, bocinas para audio de videos
Pagina de grupo del curso, documentos de: practicas de laboratorio, actividades de aprendizaje, trabajos, apuntes y
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CENTRO DE ENSENANZA TECNICA INDUSTRIAL
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PROGRAMA DE ASIGNATURA

proyectos ~

- Modelos didacticos de mecanismos simples para mostrar funcionamiento,

- Ejemplos del disefio de mecanismos simples considerando las velocidades de sus elementos

- Tutoriales del disefio- de mecanismos diversos auxiliado por computadora y considerando el calculo de las velocidades
- Archivos de ejemplos del disefio y calculo de mecanismos con software especializado, considerando las velocidades

- Laboratorio de computo con 20 PC’S con sistema operativo Windows XP o Vista

- Software de disefio cinematico Working Model, Cosmos Motion y KIMA

- Taller mecanico y de ajuste, maquinas herramientas como torno paralelo y fresadora, Herramental de maquinas
herramientas, herramientas de taller y de ajuste

- MinibUs para trasladar alumnos a las visitas industriales, Gestion de visitas industriales

= INFORMACION |

http://mx.groups.yahoo.com/group/DisCinematico/files

Investigar los temas previamente, en fuentes fisicas y virtuales http:/imx.aroups.yahoo.com/aroup/DisCinematico/files
Anah;ar y discutir en equipo sobre diferentes tépicos tratados en el IACTIVIDADES/ '
temario 0

Solucionar problemas relacionados con los temas de la unidad
Realizar practicas de laboratorio relacionadas con los topicos tratados || htte:/mx.aroups.yahoo.com/group/DisCin
en los temas de la unidad ERACTICAS/

Analizar ejemplos del calculo de mecanismos considerando las
variables de aceleracion velocidad, desplazamiento y aplicando || http://www.design- -
meétodos, graficos, analiticos y métodos auxiliados por computadora simulation.com/wm2d/simulationlibrary/advfitaghines®hp
Disefiar mecanismos simples aplicando los métodos graficos vy
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analiticos del analisis de la aceleracion _
« Disefiar mecanismos con auxilio de la Computadora y software || Ate:/www.workingmodel.com

~ . ., ttp:// .design-simulation.com/\WVM2D/
ESPECIALIZADQ, considerando el analisis de la aceleracion Ettz:/,m‘s\?ﬁ:gghing;a on.com

e De ser posible realizar visitas a empresas con departamento de disefio || http://www.solidworksacademic.de/solidworks/products/

‘en donde realicen disefio cinematico, dindmico y por esfuerzo de || research/media/swx_2007_cosmosmotion.pdf
mecanismos y maquinas

- Servidor rapido y de uso abierto, Internet inalambrica, Laptop, Cafién SVGA o de mayor resolucién, Pantalla, mesa para
canodn, regulador, extensidn de 6 metros, salon o laboratorio especializado, bocinas para audio de videos

- Pagina de grupo del curso, documentos de: practicas de laboratorio, actividades de aprendizaje, trabajos, apuntes y
proyectos

- Modelos didacticos de mecanismos para mostrar funcionamiento,

- Ejemplos de disefio de mecanismos basados en el calculo de las aceleraciones de sus partes

- Tutoriales del dlseno de mecanismos diversos auxiliado por computadora en donde se considere el calculo de las
ageleraciones

- Archivos de ejemplos del calculo de las aceleraciones de mecanismos mediante el uso de software especializado

- Laboratorio de computo con 20 PC’S con sistema operativo Windows XP o Vista g;—k\‘\NZATEe,
- Software de disefo cinematico Working Model, Cosmos Motion y KIMA éc "",%
- Minibls para trasladar alumnos a las visitas industriales, Gestion de visitas industriales & %
- ) T fae- 3
1S
N
3
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* Investigar los temas previamente, en fuentes fisicas y virtuales http://mx.groups.yahoo.com/group/DisCinematico/files
e Analizar y discutir en equipo sobre diferentes tdpicos tratados en el || http:/mx.groups.vahoo.com/aroup/DisCinematicoffiles
temario ' IACTIVIDADES/

 Solucionar problemas relacionados con los temas de la unidad

* Realizar practicas de laboratorio relacionadas con los tépicos tratados en hitp://mx.groups.yahoo.com/qgroup/DisCinematico/files/
los temas de la unidad : PRACTICAS/

* Analizar ejemplos del calculo de levas aplicando métodos graficos,
analiticos y por computadora

» Disefiar levas de disco aplicando métodos, graficos y analiticos

» Disefiar levas de disco aplicando métodos auxiliados por computadora

« Disefiar levas dcilindricas con auxilio de la Computadora y software

- especializado

* Desarrollar un Proyecto industrial de un prototipo de mecanismo http://mx.groups.yahoo.com/group/DisCinematicol
aplicando levas para generar el movimiento, asi como cadenas || filessPROYECTOS/
cinematicas o de eslabones, poleas, bandas y demas elementos QANZATE,
mecanicos que se requieran. Ejemplo: Un androide corredor, un motor de @ 0%9,

http:/lwww.design-
simulation.com/wm2d/simulationlibrary/advcams.php

combustién interna con arboles de levas en la cabeza %
» Desarrollar practicas de taller para la fabricacién del prototipo %
* Realizar visitas a empresas en donde disefien y/o fabriquen levas vy H
maquinas con levas. Ejemplo la maquina tortilladora de maiz ‘@v

~ <&

INSUMO

- Servidor rapido y de uso abierto, Internet inalambrica, Laptop, Cafién SVGA o de mayor resolucion, Pantalla, mesa para
cafon, regulador, extension de 6 metros, saldn o laboratorio especializado, bocinas para audio de videos

- Pagina de grupo del curso, documentos de: practicas de laboratorio, actividades de aprendizaje, trabajos, apuntes y
proyectos

- Modelos didacticos de mecanismos con levas diversas,

- Ejemplos de disefio de levas de disco con métodos graficos y analiticos

- Tutoriales del disefio de levas disco auxiliado por computadora en donde se considere el célculo de las aceleraciones
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- Archivos de ejemplos del calculo de levas de disco, cilindricas y de desplazamiento utilizando software espemallzado
- lLaboratorio de computo con 20 PC’S con sistema operativo Windows XP o Vista

- Software de disefio cinematico Working Model, Cosmos Motion y KIMA

- Prototipo de Androide corredor con levas para producir su movimiento

- Taller mecanico y de ajuste, maquinas herramientas como torno paralelo y fresadora, Herramental de maquinas
herramientas, herramientas de taller y de ajuste

- Minibus para trasladar alumnos a las visitas industriales

-Gestion de visitas industriales

MC GRAW HILL; 4TH EDITION ©2008; ISBN-13 9780073290980; MHID

1.- ROBERT L. NORTON; DESIGN OF MACHINERY;
~1007329088X

2. ROBERT L. NORTON; DISENO DE MAQUINARIA: SINTESIS Y ANALISIS DE MAQUINAS Y MECANISMOS; MC. GRAW-HILL;
~ {3RA EDICION EN ESPANOL 2005

3.F VILLELA GONZALEZ VICTOR R.; MANUAL DE PRACTICAS; EDICION PRIVADA; 2DA EDICION; 2007

4.+ ALBELDA, JOSE, CUADRADO, JUAN; MATA, VICENTE; RUBIO, FRANCISCO; SUNER, JOSEP; 'TEORIA DE MAQUINAS Y
MECANISMOS PROBLEMAS RESUELTOS; COEDICION: ALFA OMEGA, UNIVERSIDAD POLITECNICA DE VALENCIA; 2004;
ISBN 970-15-0888-2 :

5.} PEREZ ROMY; ANALISIS DE MECANISMOS Y PROBLEMAS RESUELTOS; ALFAOMEGA,; 2° EDICION, 2006; ISBN 970-15-
1226-X

6.- MANUAL DEL SOFTWARE WORKING MODEL 2D Y 3D
7.- MANUAL DEL SOFTWARE KIMA (KINEMATIC MECHANISM ANALYSIS)
8.F MANUAL DEL SOFTWARE COSMOS MOTION
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